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2017 yilindan beri bilgisayar, hayatimin biiyiik bir parcasi haline geldi. Video diizenleme, oyun yapimi gibi alanlarda
kendimi gelistirmeye calistim ve sonrasinda yapay zeka ile veri bilimi alaninda uzmanlagmaya karar verdim. Bu
alanlarda kendimi gelistirmeye odaklandim. Ayrica, Teknofest 2024 yarigmasinda “Sanayide Dijital Teknolojiler” ve
“Tarimsal insansiz Kara Arac1” kategorilerinde yer alan ekibimizin goriintii isleme ve lidar sensorler gérevlerini
tistlendim.

EGIiTiM

ANKARA UNIVERSITESI Eyliil 2017- Haziran 2021
Ankara, Tiirkiye
Bilgisayar ve Ogretim Teknolojileri Egitmenligi
Lisans Egitimi (4 Y1l)
Ortalama: 3.36/4

CUMHURIYET UNIVERSITESI Subat 2023- Tez Asamasi
Sivas, Tiirkiye
Yonetim Bilisim Sistemleri Tezli YL
Yiiksek Lisans Egitimi (2 Y1l)
Ortalama: 3.48/4

PROFESYONEL GECMIS

Serce Teknoloji, Ankara, Tiirkiye Agustos 2021 - Eyliil 2022
Ar-Ge Elemani

e Bilgisayar Ogretmeni

e Video Editor

Ege Safir VIP Kisisel Gelisim Kursu, Ankara, Tiirkiye Ekim 2022 — Subat 2023
Kurum Miidiirii

e  Midiir

e Matematik Ogretmeni

e Robotik Kodlama Ogretmeni

DMR HOLDING, istanbul (Freelance), Tiirkiye Temmuz 2023 — Agustos 2024
Sosyal Medya Yéneticisi

° 1nstagram

e Web Tasarim

e Video Editor



Sivas Kavram Koleji, Sivas, Tiirkiye Agustos 2024 —Mayis 2025
Bilgisayar Ogretmeni

e Robotik Kodlama Ogretmeni

BiM A.S., Sivas, Tiirkiye Mayis 2025 —Kasim 2025
Depo Bilgi Islem
Projeler
#1 Teknofest 2024 Sanayide Dijital Teknolojiler Tiirkiye 4.sii, Sivas 2024

e Gorev: Yapay Zeka ve Goriintii Isleme Sorumlusu

#2 Ankara International Congress on Scientific Research-IX (Bildiri) 2024
e Comparison of Object Detection Methods of AGV Robot Systems Based on Machine Learning on Lidar Data

#3 Ankara International Congress on Scientific Research-IX (Bildiri) 2024
e An Innovative Approach to Improve the Guidance Tracking Methods of Automated Guided Vehicle (AGV)
Systems with Expert System Approaches

#4 S. Baskent International Conference on Multidisciplinary Studies (Bildiri) 2024
e Prediction of Wear Properties of Experimental Produced Porcelain Ceramics Using Support Vector Machine
(SVM)

Deneyimler

e Lisans siirecim boyunca temel diizeyde Adobe Premiere Pro iizerinde ¢alismalarda bulundum. Lisans hayatim
bittikten sonra Serge Teknoloji biinyesinde Premiere Pro’da daha uzmanlastim.

e  Yiiksek lisans egitimime basladigimda derslerimin daha ¢ok veri bilimi ve makine 6grenmesi olmasi sayesinde
Excel, karar destek sistemleri, makine 6grenmesi algoritmalari, istatistik bilimi {izerine ¢aligmalarda bulundum
ve bildiriler yayinladim. Tez uygulamasi olarak Streamlit kiitliphanesi iizerinde ¢ok kriterli karar destek
sistemlerinden EVAMIX modeli gelistirdim ve Random Forest ile basar1 kiyaslamasi yaptirmaktayim.

e 2023 Temmuz ayinda Teknofest yarismasina hazirlik i¢in Python konusunda kendimi gelistirmeye bagladim.
Ozellikle SOLID yazilim ilkelerinde kod yazmaya basladim. Bu siirecte Raspberry Pi 3B+ ve 4B modelleri
iizerinde ¢aligarak Python dilinde OpenCV, RPLidar, Picamera, YOLO ve OS kiitiiphaneleri iizerine yogun
emekler harcadim.

e OpenCV ve Picamera kiitiiphanelerini bir arada kullanarak kameradan gelen goriintiiler ile robotun ¢izgi takip
etmesini saglayarak Teknofest i¢in hazirladigimiz robotun kameradan gelen goriintii ile ¢izgi takip etmesini
sagladim.

e RPLidar kiitiiphanesini kullanarak RPLidar A2M12 sensdriinden gelen verilere gore robotun engel algilamasini
ve MZ80 sensérleri ile birlikte engelden kagmasini sagladik. ikinci robotta ise lidardan gelen verilere gore
robotun serit takip yapabilmesi saglandi.

Yetenekler ve Hobiler

e Kaullanilan teknolojiler: Python, Adobe Premiere Pro, ROS, SLAM Algoritmalari, OpenCV
e Teknoloji 6grenme platformlari: BTKAkademi, Udemy ve Youtube



